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บทคดัย่อ 

โครงงานวิศวกรรมน้ีเป็นการศึกษาการทาํงานของกงัหันนํ้ าแบบทุ่นลอยชนิดใบโคง้ โดยทาํการศึกษา

กงัหนัท่ีมีรัศมี (Impeller: R) เท่ากบั 20 ซม. โดยจะแปรผนัค่ารัศมีของใบพดั (Vane: r) ต่อค่ารัศมีของกงัหนั (r/R) 

เป็น 3 แบบ ไดแ้ก่ 1/4, 1/2 และ 3/4 และแปรผนัระยะจมของใบพดั (h) ต่อค่ารัศมีของกงัหนั (h/R) เป็น 3 แบบ 

ไดแ้ก่ 1/4, 1/2 และ 3/4 กาํหนดความกวา้งของใบพดั (B) เท่ากบั 20 ซม. ผลจากการศึกษาพบว่า ท่ีความเร็ว

กระแสนํ้ าเท่ากนั เม่ือความเร็วเชิงมุมเพ่ิมข้ึน กาํลงังานท่ีไดจ้ากกงัหันจะมีค่าเพ่ิมข้ึน จนถึงจุดสูงสุดหลงัจากนั้น

กาํลงังานจะมีค่าลดลง และยงัพบอีกว่ากงัหันท่ีมีอตัราส่วนรัศมี (r/R) เท่ากบั 1/4 เม่ือติดตั้งท่ีอตัราส่วนระยะจม 

(h/R) เท่ากบั 3/4 สามารถใหก้าํลงังานมากท่ีสุดและกงัหนัท่ีมีอตัราส่วนรัศมี (r/R) เท่ากบั 1/4 เม่ือติดตั้งท่ีอตัราส่วน

ระยะจม (h/R) เท่ากบั 1/4 มีประสิทธิภาพมากท่ีสุด หรือ รัศมีของใบพดั (r) ท่ีไดรั้บกาํลงังานสูงสุด เท่ากบั 1/4 ของ

รัศมีกงัหัน (R) โดยใช้ระยะจมของใบพดั (h) เท่ากบั 3/4 ของรัศมีกงัหัน (R) และ รัศมีของใบพดั (r) ท่ีไดรั้บ

ประสิทธิภาพสูงสุด เท่ากบั 1/4 ของรัศมีกงัหนั (R) โดยใชร้ะยะจมของใบพดั (h) เท่ากบั 1/4 ของรัศมีกงัหนั (R) 
 

ABSTRACT 

This article explores the performance of the arc vane floating turbine. By studying the radius of impeller 

(R) is 20 cm then vary the ratio of vane’s radius (r) to impeller’s radius (r/R) are 3 type that are 1/4, 1/2 and 3/4. 

And vary the ratio of submerged depth (h) to impeller’s radius (h/R) are 3 type that are 1/4, 1/2 and 3/4,  By wide 

of floating turbine (B) is 20 cm.  The results of the study at the same velocity found, when the more angular 

velocity increased, the more power of the turbine generated. After it reaches the peak point, the power will be 

generally decrease. It also found that the curve of the arc vane is (r/R) equal 1/4, It’s installed on the submerged is 

(h/R) equal 3/4 that can be make the maximum power. And the curve of the arc vane is (r/R) equal 3/4, It’s 

installed on the submerged is (h/R) equal 1/4 that can be make the maximum efficiency, Or the vane’s radius (r) 

can make maximum power equal 1/4 of impeller’s radius at submerge depth (h) equal 3/4 of impeller’s radius and 

the vane’s radius (r) can make maximum efficiency equal 1/4 of impeller’s radius at submerge depth (h) equal 1/4 

of impeller’s radius. 
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