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บทคัดย่อ 

  วตัถปุระสงค์ของการประดษิฐ์เคร่ืองวดัความเร็วกระแสนํา้แบบใบพดัเพ่ือให้ได้เคร่ืองวดัท่ีมีประสิทธิภาพใน
การทํางานและสามารถนําไปใช้ได้จริงและมีราคาถกู  โดยเคร่ืองวดัความเร็วกระแสนํา้แบบใบพดัท่ีประดิษฐ์ขึน้   
มีขนาดเส้นผา่นศนูย์กลาง  5  เซนตเิมตร  และมีความยาว  22  เซนตเิมตร  ซึง่เม่ือนําไปสอบเทียบกบัเคร่ืองมือวดั
ความเร็วกระแสนํา้แบบ  Electromagnetic  ท่ีผ่านการรับรองจะได้สมการของเคร่ืองวดัความเร็วกระแสนํา้แบบ
ใบพดั  คือ  V  =  0.0021N + 0.1020  และเม่ือนําไปทดสอบการใช้งานภาคสนามเปรียบเทียบกบัเคร่ืองมือวดั
ความเร็วกระแสนํา้แบบ Electromagnetic  ผลท่ีได้มีความคลาดเคลื่อนของค่าความเร็วเฉล่ีย  ± 0.011          
เมตรต่อวินาที  และความคลาดเคลื่อนสงูสดุไม่เกิน  ± 0.024  เมตรต่อวินาที  โดยเคร่ืองวดัความเร็วกระแสนํา้
แบบใบพดัท่ีประดษิฐ์ขึน้มีราคาต่ํากวา่เคร่ืองวดัความเร็วกระแสนํา้แบบใบพดัตามท้องตลาด 80% 
 

คาํสาํคัญ :  เคร่ืองวดัความเร็วกระแสนํา้แบบใบพดั , เคร่ืองมือวดัความเร็วกระแสนํา้แบบ Electromagnetic 
 

Abstract 

 The objective for invention of this propeller current meter to get high performance , practical uses 
and cheaper. The invented propeller current meter have diameter of 5 cm and 22 cm length. When 
calibration with the qualified electromagnetic current meter. The relative equation between N and V of 
the propeller current meter is V = 0.0021N + 0.1020. On the field test , the comparison between 
velocity is measured by the propeller current meter to velocity is measured by electromagnetic current 
meter have an average error of ± 0.011 meters per second and a maximum error of ± 0.024 meters per 
second. Considering the price , the price of the propeller current meter that invented is cheaper than 
market price , about 80% 
 

Keyword :  Propeller current meter , Electromagnetic current meter 
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  - ใบพดัพลาสติก  3  ใบ ขนาดเส้นผ่าน-
ศนูย์กลาง  5  เซนตเิมตร (รูปท่ี  1 ก) 
  - กระเปาะอลูมิ เ นียม  ขนาดเส้นผ่าน -
ศนูย์กลาง  3  เซนตเิมตร  (รูปท่ี  1 ข) 
  - ฉากกัน้แสง (รูปท่ี  1 ค) 
  - เพลาสแตนเลส (รูปท่ี  1 ง) 
  - ตลบัลกูปืน (รูปท่ี  1 จ) 
  - หางเสือสแตนเลส (รูปท่ี  1 ช) 
  - โฟโตอิเล็กตริกเซนเซอร์   ย่ีห้อ Sun X   
รุ่น  PM–U24 (รูปท่ี  1 ฉ) 
  - กลอ่งควบคมุเคร่ืองวดัความเร็วกระแสนํา้
แบบใบพดั  ประกอบด้วย แบตเตอร่ี  วงจรควบคมุ
การนบั และสวิตซ์ควบคมุ (รูปท่ี  1 ซ) 
 
 4.2 อุปกรณ์   ท่ี ใ ช้สอบเทียบสมการของ
เคร่ืองวดัความเร็วกระแสนํา้แบบใบพดั 
  4.2.1 เ ค ร่ื อ ง วั ด ค ว าม เ ร็ ว ก ร ะ แส นํ ้า                 
แบบ Electromagnetic ท่ีผ่านการสอบเทียบจาก                
กรมชลประทาน (Lab. No. HD.4/2551) 
  4.2.2 รางทดลองการไหลในทางนํา้เปิด                   
กว้าง  15  เซนติเมตร ยาว  8  เมตร และ ลกึ  20  
เซนตเิมตร 
 4.3 วิธีการสอบเทียบสมการของเคร่ืองวัด
ความเร็วกระแสนํา้แบบใบพดัท่ีประดษิฐ์ 
  4.3.1  เปิดนํา้เข้าสู่รางทดลอง  รอจนระดบั
นํา้และอตัราการไหลในรางทดลองคงท่ี 
  4.3.2  ติดตัง้เคร่ืองวัดความเร็วกระแสนํา้
แบบ   Electromagnetic  ท่ี ระดับความลึก นํ า้ ท่ี
ต้องการ  บันทึกค่าความลึก  และความเร็วของ
กระแสนํา้ท่ีอ่านได้จากเคร่ืองวดัความเร็วกระแสนํา้
แบบ  Electromagnetic   
  4.3.3  ติ ด ตั ้ง เ ค ร่ื อ ง วั ด ค ว า ม เ ร็ ว
กระแสนํา้แบบใบพัดท่ีประดิษฐ์  ท่ีระดับความลึก

เดียวกัน กับท่ีติดตัง้เคร่ืองวัดความเร็วกระแสนํา้ 
แบบ  Electromagnetic  (รูปท่ี 2)  เปิดสวิทซ์กล่อง
ควบคุมทํางาน  จับเวลา  10  วินาที  และอ่านค่า
จํานวนท่ีนบัได้จากวงจรควบคมุการนบั 
  4.3.4  ทํ า ก า ร ส อบ เ ที ย บ ท่ี ค ว า ม เ ร็ ว
กระแสนํา้ต่างๆ  ในช่วง  0.20  เมตรต่อวินาที  ถึง  
0.65 เมตรตอ่วินาที 
  4.3.5  สร้างสมการความสมัพันธ์ ระหว่าง
จํานวนรอบของใบพัดท่ีได้จากเคร่ืองวัดความเร็ว
กระแสนํา้แบบใบพัดท่ีประดิษฐ์ขึน้ กับความเร็ว
กระแสนํา้ท่ีได้จากเคร่ืองวัดความเร็วกระแสนํา้              
แบบ  Electromagnetic ดงัสมการท่ี 1 (สนัต ิ,2552) 
     V = a  +  bN 
  โดยท่ี V = ความเร็วกระแสนํา้ 
     a = ความเร็วเร่ิมต้นท่ีทําให้ใบพดั
       เร่ิมหมนุ 
     b = คา่คงท่ีของเคร่ืองวดั 
     N = จํานวนรอบท่ีหมนุ 
 
 4.4 วิธีการทดสอบประสิทธิภาพการใช้งาน
จริง 
  4.4.1  ใ ช้ ก า ร ทดสอบ ในคลอ งส่ ง นํ ้า
ชลประทาน  รูปส่ีเหล่ียมคางหมู มีกว้างก้นคลอง  
0.50  เมตร  ลึก  0.50  เมตร  และมีความลาดชัน
ด้านข้าง  1 : 1.5  ท่ีความเร็วกระแสนํา้ต่างๆ  
จํานวน  10  คา่ 
  4.4.2  เป รียบ เ ทียบระหว่ า งความ เ ร็ ว
กระแสนํา้ท่ีได้จากเคร่ืองวัดความเร็วกระแสนํา้               
แบบใบพดัท่ีประดิษฐ์กบัความเร็วกระแสนํา้ท่ีได้จาก
เคร่ืองวดัความเร็วกระแสนํา้แบบ Electromagnetic 
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 6.2 เปรียบเทียบเคร่ืองวดัความเร็วกระแสนํา้
ท่ีประดษิฐ์ขึน้กบัเคร่ืองวดัความเร็วกระแสนํา้ท่ีมีขาย
ตามท้องตลาด  ท่ีมีคณุสมบตัิใกล้เคียงกัน  พบว่ามี
ต้นทนุท่ีต่ํากวา่ประมาณ  80  เปอร์เซ็นต์ 
 
7.  ข้อเสนอแนะ 

 เคร่ืองวัดความเร็วกระแสนํา้ท่ีประดิษฐ์ขึน้นัน้                   
ควรได้มีการนําไปพฒันาตอ่โดยถ้าสามารถแสดงผล
ออกมาในรูปของความเร็วของกระแสนํา้โดยจะเป็น
ประโยชน์และสะดวก  รวดเร็วตอ่การใช้งานมากขึน้ 
8.  กิตตกิรรมประกาศ 

 โครงงานวิศวกรรมนีสํ้าเร็จลุล่วงได้ด้วยความ
กรุณาจาก อาจารย์ธัญดร  ออกวะลา  อาจารย์                  
ท่ีปรึกษาโครงงานวิศวกรรม ท่ีได้เสนอแนะแนวคิด  
และให้คําปรึกษามาโดยตลอด ผู้ ศึกษาขอกราบ
ขอบพระคณุเป็นอยา่งสงู  
 ขอขอบคุณ  อาจารย์และบุคลากรประจํา
ภาควิชาวิศวกรรมชลประทาน  ท่ีให้คําปรึกษาในการ
ออกแบบ และให้แนวคิดในการจัดทํา  อุปกรณ์ 
เคร่ืองมือต่างๆ ตลอดจนสถานท่ีท่ีใช้ในการเก็บ
ข้อมลู 
 ขอขอบคุณ  นายวิ รัตน์    ออกวะลา   ท่ี ใ ห้
คําปรึกษาการจัดทําวงจรการนับ  และอุปกรณ์
อิเลก็ทรอนิกส์ตา่งๆ 
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